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1.0 Genel Tanimlama

IN3101 Agirlik dlcim ve analog ¢ikis dzelliklerini bir araya getiren, 24 bitlik yiksek hassasiyetli

ADC'’si ve 16 bitlik DAC’I ile analog ¢ikis ihtiyaci duyan tim endustriyel kontrol alanlarinda rahatlkla
kullanilabilen bir tartim indikatéradur. Aluminyum gévdesiyle kolaylikla kontrol panellerine entegre
edilebilir, cimento, kimya, metallrji gibi agir sanayi isletmelerinde rahatga kullanilabilir.

1.1.

Temel Ozellikler

24 Bit ?-? A/D cevirici

6.25/sn, 12.5/sn, 25/sn, 50/sn olarak ayarlanabilir yenilenme hizi

Agirlik secimi ve deger sabitleme modundan ayarlanabilir iki uglu (acik kontak) réle gikisi
RS232 veya RS485 haberlesme, yalitilmis dijital haberlesme arayiizi

Farkli kullanimlar igin 3 ayri kalibrasyon metodu

Analog cikis ayarlar: 4~20mA, 0~20mA, 0~5Vor0~10V

7 segment LED display, 1.4 cm karakter yuksekligi

1.2 Teknik Parametreler

1.2.1 Yiikleme Kapasitesi

Besleme gerilimi 5.0VDC, 6 adet 350Q analog load cell ile baglanabilir.
Analog akim gikis direnci :? 500Q

Analog gerilim gikis direnci 1 ?200Q

Role gikis kapasiteleri : AC 2A/250V, DC 5A/120V

1.2.2. Performans
Giris hassasiyeti :15uv/d
Dogrusalsizlik (non-linearity) 1 ? 0.01%FS

1.2.3. Gii¢ Kaynagi

AC 220V, 50/60 Hz, maksimum 6W, lyi bir topraklama hattina sahip, réle veya motr gibi kolaylikla
manyetik guriltiye sebebiyet verecek elektriksel ekipmanlardan ayri, paylasimsiz glic kaynagiyla
kullanilmalilir.

1.2.4. Sicaklik ve Nem
Calisma sicakhgr : 0°C~ 40°C ? 85%RH yogunlasma yok
Koruma sicakligi : -20°C~ 60°C ? 85%RH yogunlasma yok

1.2.3. Olgiiler

170 103

A
\J
i

90

kg

ot B k]
1 [Fn] [sp]

v ] —

)

T
|

Agirlik (kg): 0.96



2.0. indikatér Kurulumu

2.1. indikator yerlestirme

Panel yerlesimine uygun blyuklikte, asagidaki dlgiilere sahip, 2mm den kalin olmayan bir kabinle panel veya

pano ya yerlestirilebilir.
bdilratd-r algileri Kabin Skcberi
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Kablolarin rahatlikla monte edilebilmesi igin kabin derinligi 180mm den az olmamahdir.

2.2 Kablo Baglantilari
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2.2.1. Giig Kaynagi

AC 220V, 0.5A $5x20(mm). Adaptor ile kullanilabilir. Adaptori baglamadan dnce calisip calismadigini
kontrol ediniz.

2.2.2. Load Cell Baglantilari

RS485-A RXD GND Ozellikler

r TXD A »
A Name Code
1 RS485 positive part RS485-A
2 RS232 Transmit RS232-TXD
©§®@O®O®éy© 3 RS232 Receive RS232-RXD
5 Signal ground GND
| 9 RS485 negative part RS485-B
RS485-B 7-8 kisa devre.kalibrasyon switchi gecerli!

Indikator tarafi Diger pinler kullanilmaz!



2.2.3. Analog Cikis Baglantisi

Ozellikler

4 3 2 1

1. Arkadan Bakis acisiyla sagdan sola 1-2 numarali pinler 1.
Réle, 3-4 numarali pinler 2. Roleye aittir.
2. Roleler agik kontak role olup, karsilastirma degerleri F5

=
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Indikator tarafi

2.2.4. Réle Cikiglar

T 1
left HHH right

v|v

voltage current
output +| output +

common part

Parametresinden ayarlanabilir.

Ozellikler
Gerilim veya Akim cikisi ayarlari indikatérden
yapilabilir. Baglanti semasi su sekildedir
Orta : ortak
Sag : Akim gikigi
Sol : Gerilim ¢ikisi
indikatér ayni anda hem akim hem gerilim
¢ikisi saglayamaz, yalnizca biri kullaniimalidir!
(F4 parametre ayarlarindan ayarlanabilir.)
Sag-Sol ayrimi icin indikatoriin arkasina bakiniz

2.2.5. Genis Ekran ve Harici Butonlar

———————————— —_————
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Keli Harici ekran baglantilari:

Specification
Name Code
9 Giris +OUT
10 Cikis -OUT
11 Ortak COM

12 [SP] button K1
13 [ Tare] button @ K2
14 [Fn] button K3

15 [Zero]) button @ K4

0@@@@@9?
O

OOOOO

Weighing Indicator

1-4 Connection

Remote DISP.



2.2.6. Harici Buton Portu

K1-K4 Com ucuyla 30 milisaniye kisa devre edilir. Harici butonlar ve panel izerindeki butonlarin fonksiyonlari
aynidir.

3.0 Gosterge Paneli

indikator panel tizerinde bulunan, tiim fonksiyonlar ve ayarlamalar icin kullanilan 4 adet butona sahiptir.

>0« Zero | | Ayar menustindeyken -> Arttir / Yukari butonu
»Te Dara | | Ayar menlstindeyken -> Azalt / Asagi butonu
Fonksiyon || Ayar menisiindeyken -> ve segim butonu

Secme, tekrarlama, karsilastirma ve Enter butonu,

indikator igiklari:

RELAY1/ RELAY2 =1ve 2. Role

POWER = Gug¢ kaynagi
Dynamic = Dengesiz agirlik
Tare = Dara

Zero =Zero

4.0 Kalibrasyon
4.1. Parametrelerin Girilmesi

Kalibrasyon yapilmadan dnce bazi parametrelerin belirlenmesi ve tanimlanmasi gerekmektedir.

Maksimum agirlik, maksimum béliintii ve béliintii degeri 6nceden tanimlanmalidir.

Boliintl okuma araligi genellikle 1000-10000 arasinda degisir. Béllinti degeri 1*10n, 2*10n veya 5*10n olarak n
degeriise -3, -2, -1, 1 seklinde degisir. Tanimlanmis naksimum agirlik degerinde, uygun boélintd ayarlari her
bolintiye diusen pV degerinin; 0.5uV/d ‘den blylk veya esit olmasini saglamalidir. uV/d Su sekilde
hesaplanabilir:

uv/d = Béluntt degeri(kg) x Load cell ¢ikis hassasiyeti (mV/V) x Besleme gerilimi (V) x 1000

uv/d

Load cell kapasitesi x Load cell sayisi

Load cell ¢ikis hassasiyeti genellikle 2mV/V ‘dir. Tam degerler igin Load cell kullanim klavuzlarina ya da load cell
sertifikasini kontrol ediniz.

4.2. Kalibrasyon Adimlari

Kalibrasyon ayarlari profesyonel kisiler tarafindan yapilmalidir. eger terazi ticari alim satim icin kullaniliyorsa
kalibrasyon ayarlari metroloji enstitiistiniin belirledigi sinirlar igerisinde kalmak sartiyla ve onlarin onay ve
denetimi altinda yapilmahdir.



Kalibrasyon boyunca kalibrasyon soketi takili olmaldir. Kalibrasyon igin gerekli olan net agirliklar veya pargalar
hazir bulundurulmahdir.

Eger parametreler ayarlanirken ekranda “E 2” hatas gorilirse, kalibrasyon soketi takil degil
demektir. Kalibrasyon soketini ¢ikarin ve sonra kullanmak igin saklayin.

4.2.1. Kalibrasyon Yonteminin Segilmesi

1. [> 0¢ 1 ve [Fn] tuslarina ayni anda basiniz ekran da “F1” ibaresi gdriinecektir.
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2. [SP] Butonuna basin, Ekranda “CAL X” gériinecektir. “X” dnceki kullanilan kalibrasyon

metodudur.

3.Kalibrasyon yéntemini secmek icin [Fn] tusuna basin

4.2.2. Agirhik Kalibrasyon Metodu (Cal 0)

1. Kalibrasyon metodunu onaylamak icin [SP] butonuna basin. Ekranda “o g yazisini
goreceksiniz. Bu deger daha dnce ayarlanmis olan boliintiiyii gostermektedir.  [Fn] butonuyla
uygun bollntl degerini seginiz.

2. [SP] butonuna basip onaylayin. Ekranda «Oo30ooor yazisini goreceksiniz. Bu
deger dlciilecek olan maksimum agirlik degeridir. [Fn] tusuna bastiginizda en alt basamak
yanip sdnmeye baslar ve  [Fn] tusuna bastikca basamaklar degisir. [> 0< ] butonuyla
rakamlari girip maksimum kapasiteyi belirleyiniz.

3. Yaptiginiz se¢imi onaylamak icin  [SP] tusuna basiniz. Ekranda /1 o L o A d”, vyazsi

cikacaktir. Liitfen tartinin yiiksiiz ve sabit oldugundan emin olunuz ve tekrar [SP] tusuna
basiniz. Tum isiklar yanar vaziyette ekranda “- - - - - - - , gorunur. Eger indikatoriin data
akisi stabil ise isiklar yavas yavas sonecektir. Isiklar yanmaya devam ediyorsa litfen tartinin
sallanip sallanmadigini veya herhangi bir titresime maruz kalip kalmadigini kontrol ediniz. Kablo
baglantilar, ve tarti kontrolleri tam olarak yerine getirildiyse indikator bir sonraki adima otomatik
olarak gecgecektir.

4.Ekranda“A d d L d ¥, gorulduginde referans agirliginizi tartinin tizerine koyun ve [SP
] butonuna basin. Tim isiklar yanar vaziyette ekranda “-= - - - - - - , gorlnur. Eger
indikatorin data akisi stabil ise 1siklar yavas yavas sonecektir. Data akisi stabil degil ise 1siklar
yanik kalmaya devam eder ve en sonunda «E B” hatas verir ve islem tekrar baslayarak ekranda “
Add L d ¥vyaus ckar. “EB” hatasi load cell den gelen veri degismiyor veya kablo
baglantilari ters anlamlarina gelir. Hatalar giderildiyse indikatér otomatik olarak bir sonraki adima
gececektir. Sonraki adimda indikator ekraninda séyle bir sayi ¢ikar “3 O I 1" Bu sayi 6rnek
olarak verilmistir normalde ise bir dnceki kalibrasyondan kalma giris verisi ekrana yansiyacaktir.




5. [Fn] tusunuve [> 0¢ ] tusunu kullanarak tartiya koydugunuz net agirhgi girinizve  [SP
] tusuna basarak onaylayiniz. Eger girilen deger 0 veya maksimum kapasiteden biiyiikse
indikatér “E ¥ hatas verecektir. Dogru parametreler girildikten sonra kendiliginden sonraki
adima gecerek ekranda “Add Ldc” yazacaktir. Ekranda “g Y hatasi gérlinliyorsa her

bir bolintl degeri 0.5uV’nin altinda demektir bollnti ayarlarinizi tekrar diizenleyiniz.

6.ndd Ldc” yazdiginda non lineerlik diizeltme mentisline gectiniz demektir. Bu
duzeltme gerekmiyorsa [> 0< ] butonuna basarak ¢ikiniz, kalibrasyonunuz tamamlanmistir.

Non lineer diizeltmesi yapilacaksa [SP] tusuna basarak onaylayin. Litfen tartinin yiiksiiz ve
sabit oldugundan emin olunuz ve tekrar [SP] tusuna basiniz. Tim isiklar yanar vaziyette
ekranda “- - - - - - - , gorunur. Eger indikatoriin data akisi stabil ise isiklar yavas yavas
sonecektir. Isiklar yanmaya devam ediyorsa liitfen tartinin sallanip sallanmadigini veya herhangi
bir titresime maruz kalip kalmadigini kontrol ediniz. Kablo baglantilar, ve tarti kontrolleri tam
olarak yerine getirildiyse indikator bir sonraki adima ekranda bir takim numaralar goriindiikten
sonra otomatik olarak gececektir.

7. [Fn] tusunuve [> 0¢ ] tusunu kullanarak tartiya koydugunuz net agirligi girinizve  [SP
] tusuna basarak onaylayiniz. Eger girilen deger 0 veya maksimum kapasiteden biiyiikse
indikatér “E " hatasi verecektir.

Eger hata kodu £ 9 ekranda goriinirse kalibrasyonlarin karsilastirma orani izin verilen maksimum non
lineerlik degeri olan %20 asiyor demektir. Bu hata tartiniz i¢in kabul edilebilir sinirlarda ise degisiklikleri

onaylayin indikatér ekraninda «PRS S~ goriinecektir. Kalibrasyon tamamlanmistir.

Not 1: Eger load cell’in sifir degisimi, agilis ya da manuel sifir ayarlarinda belirlenen degeri asiyorsa
kalibrasyon siirecinin 4. Adiminda ekranda “Hdd Ld gériindiikten sonra [» o«
] basip kalibrasyondan gikin.

Not 2: Sifirlamayi atlayip direkt agirlikla kalibrasyon yapmak icin 3. Adimdan baslayarak devam edin.
Agirliklar halihazirda tartinin Gizerindeyse [SP] tusuna basarak kalibrasyonu tamamlayabilirisiniz.

4.2.3. Parametre Girerek Kalibrasyon (CAL 1)

Bu yéntemin 2 amaci vardir:

1. Kalibrasyon parametrelerinin elle geri dondirilmesi
2. Kalibrasyon parametrelerinin elle degistirilmesi

Parametre girerek kalibrasyon yapabilmek icin kalibrasyon soketi takili olmahdir.(seri port konumunda
baglayiniz.)
Parametre Girisi:

1. [> o< ] ve [Fn] tuslarina aynianda basiniz, ekranda = b

gorinecektir.

2. [SP] tusuna basarak onaylayiniz indikatdr ekraninda 4 AL i gorinecektir eger
numara Oise [Fn] tusuyla degistirip [SP] tusuyla onaylayiniz.

3. Ekranda “d g gorinecektir. [Fn] tusuyla boliintl ayarlarini istenilen degerde secerek

[SP] < tusuna basip onaylayin

4. Ekranda coo3oor goriinecektir [> 0¢ ] tusuyla maksimum kapasiteyi giriniz ve [SP
] tusuna basarak onaylayiniz

5. Ekranda “ » gortnecektir [Fn)] tusuna basarak yiikleme noktalari ekleyiniz (1 veya 2
segment olabilir) [> 0« 1 ve [Fn] tuslariyla numaralarigirinizve [SP]  tusuna basarak
onaylayiniz

6. Ekranda éncel {” gdriinecektir. Ardindan 1. Segment kalibrasyon katsayisi gériinecektir. [
» 0 ] ve [Fn] tuslariyla belirlenen degeri girinizve [SP]  tusuna basarak onaylayiniz

7. Ekranda oL o gorinecektir. Ardindan 2. Segment kalibrasyon katsayisi goriinecektir. [> o«
] ve [Fn] tuslarini kullanarak kalibrasyon katsayisi desitirilebilir. Eger 2. Segment katsayisi L=1
(Agirlik koyarak kalibrasyon) ise herhangi bir girdi yapmaya gerek yoktur.  [SP] tusuna basarak
onaylayiniz.



1. Ekranda“L F I goriinecektir. Ardindan agirlik ekleme ayar meniisii gelecektir [»> 0¢ ] ve [
Fn) tuslariylaistenilen degeri girip [SP]  tusuna basarak onaylayiniz.

2. Ekranda“C F O~ goriinecek ardindan zero ayar meniisii gelecektri [> 0« ] ve [Fn]
tuslariyla istenilen degeri girip [SP]  tusuna basarak onaylayiniz.

3. Ekranda“- - - - - - & " gorlinecektir. Girilen degerler kayit edilir ve gerekli hesaplamalar
cihaz tarafindan yapillir. Kalibrasyon tamamlanmustir.

ipucul: agirlik ta kiigiik ayarlamalar igin katsayi degisikligi:

Ornek: tarti (izerindeki agirhk 1000kg olsun, indikatdr 997 kg gdsterdigini varsayalim. Bu durumda
kalibrasyon katsayisi 1000+997 = 1.00301 oraninda arttiriimalidir. Orijinal kalibrasyon katsayisi 0.04206
olduguna gore 0.04206x1.00301=0,4219 olarak ayarlanabilir.

ipucu 2: degisken Zero ayarlari igin katsayi degisikligi

Blylk tanklarin mekanik yapisindan kaynakli olarak load cell’ler zaman zaman anlik degisen degerler
gosterebilir, yanlis 6l¢climlere sebebiyet verebilir. Tanklarin sirekli titresim ve salinim gosterdigi icin
zero ayarlarinda 6teleme, kayma olabilir.

Ornegin: Tank agirlhigi 60000 kg, indikatdr 61000 kg gdsteriyor ve her 1000 kg artista 1000 kg de
indikatérde anlik olarak artiyor. Hatal 6lgimiin sebebi Zero noktasi 1000 kg’lik bir kaymaya maruz
kalmis demektir. Orijinal Zero noktasi . F 0= 50045, kalibrasyon katsayisi C1 = 0.09200, Zero
noktasi 1000+0.09200 = 10869, 10869*50045 = 60914 olarak ayarlanmalidir.

4.2.4. Tarti Parametreleri Girerek Kalibrasyon (CAL 2)

Kalibrasyon soketi seri port girisine bagl olmahdir!

1. [> oc ] ve [Fn)] tuslarina ayni anda basiniz ekranda “@ b yazdigini géreceksiniz.
L a H ) n, . . -

2. [SP] tuluna basin indikatér “L 1 L L gdsterecektir (0 veya 1 olabilir). [Fn]

tusuna basarak . AL £” olarak degistirin. [SP]  tusuna basip onaylayin

3. Ekranda “d [ L goriinecektir. [Fn] tusuyla bélinti ayarlarini istenilen degerde

secerek [SP] tusuna basip onaylayin.

4. Ekranda[ = N goriinecektir [> 0¢ ] tusuyla maksimum kapasiteyi giriniz ve
[SP] tusuna basarak onaylayiniz

5. indikator once “L L - L A P sonrada toplam kapasiteyi gésterecektir. Ogrnegin 4 adet
20t load cell bagl ise 80000 kg gosterir. [> 0¢ ] ve [Fn] tuslariyla numaralari giriniz, [sP])
tusuna basarak onaylayiniz.

6. indikator once “L L — 3 £ T¥ sonra load cell hassasiyetini gdsterecektir. Ornegin
hassasiyet 2.0mV/V ise 2.000 girilmelidir. Giris sekli yine yukarida anlatildigi gibidir.

7. Ekranda ‘- - - - - - - ” gorlinecektir. Girilen degerler kayit edilir ve gerekli hesaplamalar
cihaz tarafindan yapillir. Kalibrasyon tamamlanmistir.

Tartilarin kendi agirliklari Greticiden Ureticiye degistigi icin bu agirlik Zero kalibrasyonuyla kaldirilabilir.

5.0. Analog Cikislarin Segilmesi ve Ayarlanmasi

5.1. Gikis Modunun Segilmesi
Analog cikiglar : 0—20mA. 4-20mA., 0-5V and 0-10V olarak segilebilir.

1
2
3.
4

Kalibrasyon soketini takiniz (takili degilse parametreler girilirken E2 hatasi verecektir! )

[> oc 1 ve [Fn] tuslarinaaynianda basiniz ekranda “ yazdigini géreceksiniz.
_
[Fn] tusuna basarak “ _{" e getirinve [SP]  tusuna basarak onaylayiniz.
indikator “C H t'gijsterecektir. [Fn] kullanarak asagidaki parametrelerden birini seginiz:
F4.1=0 :Akim gikisi 0—20mA
F4.1=1 :Akim gikisi 4—20mA

F4.1=2 :Gerilim¢ikisi  0-5V
F4.1=3 : Gerilimgikis 0-10V
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5. [sP] tusuna basiniz indikator “I H - | gdsterdiginde briit veya net agirhginizla
uyusan ayari seginiz.

F4.2=0 : Net agirlikla uyumlu analog ¢ikis
F4.2=1 : britagirhkla uyumlu analog cikis

6. [SP] tusuna basiniz ekranda “f- S goreceksiniz [Fn] tusuna basin ekran “€ 5[ olarak
degisecektir. [SP]  tusuna basin ve ayar eniisiinden ¢ikiniz.

7. Soketi sokiinliz, ayarlamalar tamamlanmustir.

5.2. Analog Cikislarin Alt ve Ust Sinir Degerlerinin Ayarlanmasi

4 adet analog cikis fabrika ¢ikisindan standart olarak ayarlidir. Fakat ihtiyag¢ halinde bu cikislarin sinir degerleri
1V-4.5V gibi alt ve Ust sinirlamalarla degistirilebilir.

Bunun igin:

1. Kalibrasyon soketini takiniz (takili degilse “€ 2 hatasi verecektir)
2. [Fn] ve [Tare] tusuna aynianda basarak “F B ekrana getirin.
3. [sP] devamli basarak asagidaki ifadeleri sirasiyla gdrebilirsiniz

HL Al : Analog cikis alt sinir kaba ayari
A _ ) .
"L : Analog cikis alt sinir ince ayari

HL _ : Analog cikis alt sinir detayli ayari

HL AH_ Al : Analog cikis Gst sinir kaba ayari
HH _nm : Analog cikis Ust sinir ince ayari
A . .

T : Analog cikis Ust sinir detayli ayari

4. istenilen ayara geldiginde [> 0« ] ve [Tare)] tuslariyla degeriarttirip azaltiniz.

5. [Fn] tusuna basip meniiden cikin, kalibrasyon soketini ¢ikartiniz ayarlar yapiimistir.

5.3 Alt ve Ust sinirlari yenileme

Analog cikislarin degistirilmis alt ve Gst sinirlarini baslangi¢c degerlerine resetleyerek kolayca
dondirebilirsiniz:

Kalibrasyon soketini takiniz (takili degilse ”E E” hatasi verecektir)

[Fn] ve [Tare] tusunaaynianda basarak “F [ ekrana getirin.
a AdAdEF

[Fn] tusunabasarak “_ = 1 O O = I olarak degistirin.

L A

[SP] tusuna basiniz indikator ekraninda «PRS S~ yazacaktir ve otomatik olarak analog ¢ikis
degerlerini baslangi¢c degerlerine sifirlayacaktir.

5.  [Fn] tusuna basip meniiden cikin, kalibrasyon soketini ¢ikartiniz ayarlar yapiimistir.

6.0 indikator Calisma Parametreleri F2

6.1 Calisma Parametresi Segme
1. [> 0 ] ve [Fn)] tuslarina ayni anda basiniz ekranda “~ " yazdigini géreceksiniz.
2. [Fn] basinve “F 2 ekrana getirin

3. [SP] tusuna basin ve parametre secim F2.1’ e girin. Parametreyi degistirmek icin [Fn]  sonraki
parametre secimine gecmek icin  [SP] tusunu kullanin.



6.2 F2 Parametre Grubunun igerigi

F2.1 ADC ¢evrim hizi segme:

0=6.25Hz ; 1=12.5Hz ; 2=25Hz ; 3=50Hz
F2.2 Daraalma

0=Dara ama yok ; 1=izin verilen dara araligi 100%FS
F2.3 Sifirlama

0=Sifirlama yok

1=sifirlama aralig +4%FS ;

2=sifirlama araligi +10%FS ;

3=sifirlama aralig1 +20%FS ;

4= sifirlama araligi = sinirlama yok.

F2.4 Sifir takip araligi ayarlama
O=takip yok
1=izin verilen oto takip 0.5d/second
2=izin verilen oto takip 1d/second

3= izin verilen oto takip 3d/second

F2.5 Denge Testi
O=denge testi yok
1=denge test hassasiyeti 0.5d
2= denge test hassasiyeti 1d
3= denge test hassasiyeti 3d
F2.6 Nimerik Filtre Segimi

Bu parametre yliksek ve duslik olmak Gzere 2 bitlik 0-3 arasi numaraya sahiptir. Sayi ne kadar
blyukse filtre o kadar gliclidir ve buna bagl olarak stabilizasyonda o kadar uzun siirer, sayi ne kadar kiigukse
filtre o kadar zayiftir ve stabilizasyon o kadar hizli gerceklesecek demektir. [Fn] tusuyla yiiksek veya disiik
bit secimi, [> 0¢ ] tusuyla da parametre segimi yapiniz.

F2.7 Agilista Otomatik Sifir Set Araligi
0= izin yok
1=0Otomatik sifir araligi +4%FS acildiginda
2= Otomatik sifir araligi +10%FS acildiginda

3= Otomatik sifir araligi £20%FS agildiginda

F2.8 Otomatik sifir zaman araligi

Parametre araligl 0-15 saniye. 0 oldugunda otomatik sifirlamaya izin vermez.



F2.9 Otomatik sifir set ayari
Parametre araligi: 0-200, bolunti (d)

Eger agirlik oto set degerinden dislikse ve oto set zamani siiresince dengede ise indikator oto
sifir set ayari aktiflesir.

F2.10 Creep test 6rnekleme zamani
0=izin yok ;
1= 6rnekleme araligi 8 saniye
2= 6rnekleme aralig1 16 saniye
3= 6rnekleme araligi 24 saniye
F2.11Creep kompanzasyon genisligi
0=yaklasik 0.2uV ;
1=vyaklagik 0.35uV ;
2=yaklasik 0.5uV ;
3=vyaklasik 0.75uV ;

Son 2 parametrenin standart degerleri F2.10=3, F2.11=1 dir. Eger degisken deger; 24 saniye icinde
0.35uV’dan disukse indikator degisken degeri creep kompanzasyon degeri olarak alacaktir.

7.0 Role Cikiglan
iki uglu réle cikisi 3 modda ayarlanabilir
0: calismama
1: Gst ve alt limit modu:
1#Role: Agirlik =< ¢ikis 1-> kapat
Agirlik > ¢ikisl -> a¢
2#Role: Agirlik < ¢ikis2 -> ag

Agirlik >= ¢ikis2 -> kapat
2: Sabit deger modu:

1#Role: Agirlik =< ¢ikis 1-> ag
Agirlik > ¢ikisl -> kapat
2#Role: Agirlik < ¢ikis2 -> ag

Agirlik >= ¢ikis2 -> kapat
8.0 Seri Haberlesme Ayarlari

Seri haberlesme komut Gzerine veya siirekli data génderimine ayarlanabilir. Bant genisligi
1200/2400/4800/9600 olarak segilebilir. Veri gonderim formati : 1 baslangig, bir bitis 6 data biti toplam 8 bit,
cikis yok.

8.1. Ayar Adimlari
1. [> oc ) ve [Fn) tuslarina ayni anda basiniz ekranda “ F1” yazdigini géreceksiniz.

2. Ekranda “F 3" gérmekicin 2kez [Fn] tusuna basiniz.



3. [SP] tulsuna basiniz indikatdr “F3.1 X” gosterecektir X degeri bant genisligi demektir. [Fn
] tusuna basarak asagidaki bant genisliklerinden birini seciniz:

F3.1=0, 1200 baud rate
F3.1=1, 2400 baud rate
F3.1=2, 4800 baud rate
F3.1=3, 9600 baud rate
F3.1=4, 19200 baud rate

4, [SP] tulsuna basiniz indikatdér “F3.2 X” gdsterecektir X degerini degistirmek icin [Fn]
tusuna basiniz.

F3.2=0, komutla ¢alisma modu (haberlesme protokoll Ek 1’de verilmistir.)
F3.2=1, surekli data gonderme modu (haberlesme protokoli Ek 2’de verilmistir.)

5. [SP] tulsuna basinizindikator “F3.3 XXX” gdsterecektir X degeri birden cok indikatériin
birbiriyle haberlestigi sistemlerde, sistemde bulunan indikatorlerin adres indikatorlerin adres bilgisi
demektir. Adres araligi 00-99.

[> 0c ] ve [Tare] tuslarini kullanarak adres degisikligi yapabilirsiniz.
6. [SP] tulsuna basiniz indikatér “F3.4 X” gdsterecektir.

0: Agirlik verisi gonder

1: Agirhk verisinin bollintl degerini gonder

Bu secenek sadece komutla ¢alisma modunda etkindir.

Agirhk verisi 32767kg dan fazla ve ya ondalk veri bulunduruyorsa “1” i seginiz.

7. [SP] tulsuna basiniz indikator “F4 ” gbsterecektir. * tusuna 2 kez basiniz ve ekranda “E 5 [

gordindiginde [SP] tusuna basarak gikiniz.
9.0 Acihigta Oto Test

Tim baglantilar dogru yapilip kontrol edildikten sonra indikator baslangigta 9’dan geriye sayarak acilir
ve 6nceden belirlenmis analog ¢ikis ve bant genisligini sirasiyla ekrana yansitir

0-20 : 0-20mA analog cikis
4-20 : 4-20mA analog cikis
0-5 : 0-5V analog ¢ikis
0-10 : 0-10 analog ¢ikis
b-xxx bant genigligi

10. Hata Tespiti

E2: Tus takiminin kullaniminin sinirlanmasi, agirlik kalibrasyon islemi, donanim koruma sirasinda analog
degisim.

E4: Hassasiyet cok dusik, boliintl basina pV degeri 0.5uV’dan daha dustk! (bu hata sadece kalibrasyon
mendisiinde goérundr)

E6: Kalibrasyon data cikisi hatali.
E7: Agirlik data girisi hatal.
E8: Sinyal kablolari ters baglanmis.

E9: Non-lineerlik kalibrasyon parametreleri hatali

= N O ~:calisma yanlis, eger agirlik dengeli degil veya sifirlama araligini asiyorsa [> 0< ] veya [Tare]
tuslarina basiniz.

auE J'-:A§|r| yuk.

AdL ET I :ADCveriokuma hatasi, indikatoriin ADC moduli arizali.



11. Genel Ariza Giderme
Ariza 1: indikatorii calistirdigimda ekranda higbir sey gériinmiiyor.
1. Gug¢ kaynagini kontrol edin.
2. Sigortayi kontrol edin.
Ariza 2: indikator oto testi tamamladiktan sonra veri dengeli degil.
1. Once load cell soketini kontrol edin, eger dogru sekilde takiliysa:
2. Gug kaynaginin gerilimini kontrol edin. Eger nominal degerde ise:
3. Geri besleme kablosunu kontrol edin.
Ariza 3: Analog cikistan veri gelmiyor.
1. Analog cikis ayarlarinda segilen mod dogru mu kontrol edin.
2. Ayarlar dogru ise kablo baglantilarini gdzden gegirin

3. Ayarlar kisminda 5.2. Analog Cikislarin Alt ve Ust Sinirlarinin Ayarlanmasi kisminda verilen
direktiflere gére analog ¢ikisin sinir degerlerini kontrol edin.

Ariza 4: Seri haberlesmede veri yok.

1. Bant genisligi eski cihazla ayni mi kontrol edin.

2. Suirekli veri aktarim modunda olup olmadigini kontrol edin.
Ariza 5: Role ¢aligmiyor.

1. 1 ve2. Karsilastirma degerlerini kontrol edin.

2. Role modunun dogru segilip secilmedigini kontrol edin.
Aniza 6: indikatér 1 L/ £ | hatasi veriyor

1. Tartida yuk asimi olup olmadigini kontrol edin.

2. Kablolarda kisa devre veya kopukluk olup olmadigini kontrol edin.
Ariza 7:indikatér H# o L E T [ hatasi veriyor

1. kablolarda kisa devre olup olmadigini kontrol edin.

2. Load cell besleme gerilimini kontrol edin. Eger 5 V degilse Gli¢ devresi arizalanmis demektir.
Degistirilmesi gerekir.

3. Gug kaynagi ve gerilim degerleri normal gériinliyorsa ADC modiili arizalanmis demektir.
Degistirilmesi gerekir.

EK 1: MODBUS Uyumlu Haberlesme Modu

Parametre [3.2=0], MODBUS uyumlu haberlesmeyi secin. Bus- hatti RS232 veya RS485’ten yalnizca birini
secebilir. Secim iceriden bir jumperla yapilir. Seri port verisi sabit 1 start, 1 stop biti ile birlikte sabit 8 bit ¢ikis
verisi yok. Bant genisligi degistirilebilir.

MODBUS Master — Slave formunda bir haberlesme protokoliidiir. Olciim terminali sistem sunucusu tarafindan
MODBUS agi lizerinden slave olarak ¢agirilir. Veri modu RTU 03,06 ve 16 fonksiyonlarini desteklemektedir.

Hold Register’t 40001dir. Varsayilan register tipi 4XXXX olmasina ragmen data adresleri register 0000 olarak
alinmustir.

Ornegin hold registeri 40011 adres registeri 0000hex (+hex0) 000A olur

Fonksiyon 03, ayni anda maksimum 2 register’1 stirekli olarak okuyabilir. Fonksiyon 16 ayni anda 2 register’i
yazabilir.



Agirlik Olgiim verilerinin MODBUS Adres listesi

Address Ozellikler Notlar

40001 Briit agirhik (isaretli, 16 bit)-32768~32767 Sadece Okuma (Fonksiyon kodu 03)
(Not1)

40002 Net agirlik (isaretli, 16 bits)-32768~32767 Sadece Okuma (Fonksiyon kodu 03)
(Not1)

40003-40004 Briit agirlik (long integer) Sadece Okuma (Fonksiyon kodu 03)

40005-40006 Net agirlk (long integer) Sadece Okuma (Fonksiyon kodu 03)

40007 Boliintli degeri (1, 2, 5, 10, 20, 50) Sadece Okuma (Fonksiyon kodu 03)

40008 Ondalik degeri (0, 1, 2, 3) Sadece Okuma (Fonksiyon kodu 03)

40009-40010 Sabit deger noktasi 1 (SP1) , yazili data, Okuma —yazma (Fonksiyon kodu: 03
aninda dahili EEOROM’a yazma, , 16)

40011-40012 Sabit deger noktasi 2 (SP2) , yazili data, Okuma —yazma (Fonksiyon kodu: 03
aninda dahili EEOROM’a yazma, . 16)

40013-40014 Sabit deger noktasi 1 (SP1) , yazili data, Yazma (Fonksiyon kodu: 16)

aninda dahili EEOROM’a yazma,
40015-40016 Sabit deger noktasi 1 (SP1) , kapama Yazma (Fonksiyon kodu: 16)
sirasinda yazili data kaybedildi.

Degistirilmesi igin sikga sor

40097 Bit 0 Zero'yu temizle (1 kullanilabilir) Sadece yazma (Fonksiyon kodu: 06)
Bit 1 Dara (1 kullanilabilir) Sadece yazma (Fonksiyon kodu: 06)
Bit 2 Darayi temizle (1 kullanilabilir) Sadece yazma (Fonksiyon kodu: 06)

Other

unused

Notl: Eger 6l¢iim verisi ondalik deger bulunduruyor veya integer(32767) araligini asiyorsa, bollintiiyii okuyup
oradan tekrar ondalik degeriyle carparak agirhigi bulabilir ya da direkt olarak long veri formatinda agirligi
okuyabilir.

Haberlesme Ornegi:

indikator adresi 01, briit agirligi 42 kg. Ana sunucu briit agirlik okumasi olarak su verileri aktaracaktir:
0x01 0x03 0x00 0x00 0x00 0x01 0x84 0x0A

indikatdrden geri donen: 0x01 0x03 0x02 0x00 Ox2A 0x39 0x3B

Dara i¢in ana sunucu komutu: 0x01 0x06 0x00 0x60 0x00 0x02 0x08 0x15

indikatdrden geri dénen: 0x01 0x06 0x00 0x60 0x00 0x02 0x08 0x15



EK 2: HABERLESME PROTOKOLU-2 SUREKLI VERi AKTARIM MODU

Bant genisligi: 1200/2400/4800/9600 (ayarlanabilir)

8 bit veri, 1 start, 1 stop biti, checkout yok.

Veri RS232 veya RS485 hattinda aninda gorunir ve indikatérde gorilen agirlik degerinin aynisidir. Her veri
grubu 8 bitlik bir yapidan olusur. ilk bit baslangic biti sonraki 7 bit ise veri bitidir. Baslangic biti “-“ ile baslar.
Yiiksek bitlerden gecersiz sifirlar sifir gériiniir, eger gosterilen deger negatif ise en yiksek degerli bit “-“ verisi
gonderir.

Baslangi¢ Sembol Agirlik
karakteri
0 Yiksek Disuk
_ . serli  OD | OA
veya degerli . . . - degerli
bit bit

Ornegin indikatér “12345” gbstersin seri porttan aktarilan veri “-0012345” seklinde olacaktir.

Baslangic karakteri = Sembol Agirlik

= 0 0 1 2 3 4 5 0D ' OA

indikatér “1234.5” gdstersin seri porttan aktarilan veri “-01234.5” seklinde olacaktir.

Baslangic karakteri = Sembol Agirhk

= 0 1 2 3 4 . 5 0D  OA

indikatér “-1234.5” gdstersin seri porttan aktarilan veri “-01234.5” seklinde olacaktir.

Baslangic karakteri | Sembol Agirhk

= - 1 2 3 4 . 5 0D  OA
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