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Versiyon Degisiklik Kaydi
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V0.1 1. Versiyon 2010/11
V0.2 Over/Under Eklendi. 2011/03
V0.3 Opsiyonal 4-20 mA analog ¢ikis eklendi. 2011/06
V0.4 IN4 yazdirma i¢in atandi. 2011/11
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V0.6 Free Calibration(Dijital Kalibrasyon) eklendi, F1.7 blogu 2012/10
V1.07 MODBUS-RTU3/MODBUS-RTU4 eklendi. 2012/01
V1.09 F3.8 Modbus-RTU floating kod ¢ézme sirasi eklendi. 2016-11-19
V1.10 Bazi detaylar degistirildi. 2018-01-27
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1 Girig

ID550 panel montaj tipli bir agirlik islem kontrol terminalidir, Hedefinde
tartim kontrol iglemleri, dolum, paketleme ve dozajlama sistemi
uygulamalari vardir, bu RS232/485 Uzerinden master/slave seri port
kontrolu ile dokunmatik panel ve PLC aygitlari ile ¢cok kolay yapllir.

Standart Ozelliklere Genel Bakis

24VDC Gug girigi, gug tuketimi maksimum 3W

Bir analog yuk hucresi platformu I/F(X6 3500HM Load Cell)
100,000 ekran boluntusu

200 HzZ'e kadar cikabilen tartim yenileme hizi

1 Adet RS232/485 seri port

» Surekli agirlik bilgisi gonderimi

> Talep ile Girig/Cikis

» MODBUS-RTU slave, 50HZ’e kadar gikabilen erigsim hizi

Hedef Kontrolu

> Basit Ayar Noktasi Karsilastirmasi
» Sirali Kontrol

» Under/OK/Over Siniflandirmasi

Kalibrasyon

» 2-Noktali Kalibrasyon

» 3-Noktali Kalibrasyon

» Serbest Kalibrasyon (MV ile dijital kalibrasyon)

Opsiyonel Kart
> 4-20mA analog ¢ikis opsiyonu
> 41/60 Giris/Cikis opsiyonu

IP65 panel kasa

Cevresel Caligma Sartlari
Calisma Sicakligi: -10C~40°C
Nem: 10%RH~95%RH non-condensing
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2 Tus Takimi ve Menu

2.1 Tus Takimi

Tustakimi Agiklamasi:

Key Description

(Zero) (Sifirlama) Tusu.
‘ Kurulum menusinde, ESC/Exit (Menluden ¢gikmaya) yarar.

Kurulum menusunde, yukari dijit segmeye veya arttirmaya yarar.

[(Clear) (Temizleme) Tusu.
Net modunda iken, dara agirligini siler ve brat agirhga doner,
- Kurulum menusunde, saga dogru segim yapmaya yarar.

" (Tare) (Dara alma) Tusu.
Tartim modunda, Terazinin darasini alir ve Net moduna girer.

N [(Print)] (Yazdirma) Tusu.

I:_) Tartim modunda, atanmis c¢ikti formati ile seri porttan c¢ikis
vermeye yarar.

Kurulum menusinde, yapilan degisikligi onaylamaya yarar.

2.2 Menu & Kurulum

->0<-“ |:—>J . . .
' ve _—_ tuslarina ayni anda basin, kurulum menusune girin,
tusu ile fonksiyon bloklari arasinda gegis yapabilirsiniz.

[tArgEt] -> |1 ] Tartim Kalibrasyon Blogu —> [2 ] Tartim
Uygulamasi Blogu - [3 ] Seri Port Uygulama Blogu -

[4 ] Analog Cikis Ayar Blogu =>[6 ] Hedef Kontrol Blogu -
[11 ] Bakim Blogu




ID550 Weighing controller

2.2.1 [tArgEt]

[F6.1] O olarak ayarlandiginda, Hicbir uygulama modunda olmadiginda:
[otoL ] Sifir tolerans aralik degeri:

[F6.1] 1 veya 2 olarak ayarlandiginda, basit ayar noktasi modunda veya

tam ayar noktasi modunda c¢aligir:

[SP1 ] Hedef ayar noktasi degeri

[SP2 ] Hassas ayar noktasi degeri

[SP3 ] Dokulme ayar noktasi degeri

[HtoL ] Yulksek télerans nokta degeri (+Tol)

[LtoL ] Ddusuk tolerans nokta degeri (-Tol)

[otoL ] Sifir télerans aralik degeri

[Str ] Tam ayar noktasi ¢calismaya baslama kontrol degeri

[F6.1] 3 olarak ayarlandiginda (Over/Under/OK mode):

[SP1 ] Under(Az) limit degeri
[SP2 ] Over(Asim) limit ayari
[otoL ] Sifir télerans aralik degeri
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2221 | Kalibrasyon Blogu

[1.1 ] Taksimat

0(0.001), 1(0.002), 2 (0.005),
6 (0.1), 7(0.2), 8(0.5), 9 (1),
12 (10), 13 (20), 14 (50),

[1.2 ] Kapasite

[1.3 ] Dogrusal Kalibrasyon Modu

0 -Devredisi, Sadece[1.4
noktasi kalibrasyonu) desteklenir.
1 - Aktif, [1.4
kalibrasyonu) ve [1.6

3 (0.01),

15 (100)

] (sifir noktasi kalibrasyonu), [1.5
] (Bitis noktasi kalibrasyonu ) desteklenir.

4(0.02), 5(0.05),
10 (2), 11 (5),

] (sifir noktasi kalibrasyonu) ve [1.6 ] (bitis

] (orta nokta

2 - Free Kalibrasyon(Mv ile dijital kalibrasyon)

1.4 ]

Kalibrasyon Adimlar:

=

[ CAL-0] — [ 10] 2 9] 2...2]
10. 9... 2. 1:iglem siriyor
255 — Kalibrasyon basarisiz

[1.5 ] Orta Nokta Kalibrasyonu(CAL-1)

Kalibrasyon Adimlan:

Kalibrasyon agirhgini girin [

=
yukleyin [ 10] =2 9 -=>...2]
10. 9... 2. 1:iglem sUriyor
255 — Kalibrasyon basarisiz

16 ]

Calibration Steps:

_)

Kalibrasyon agirhigini girin [
=
yikleyin /[ 10] =21 9] >...2[

10. 9... 2. 1:iglem sUrdyor
255 — Kalibrasyon basarisiz

[ F1.7] CalFree (Dijital Kalibrasyon) Blogu
Sadece [F 1. 3] =2 oldugunda galisir.

[F1.7.1] Yk Hiicresi Kapasitesi

YUk hicresi kapasitesini girin.

Sifir Noktasi Kalibrasyonu (CAL-0)

E:
1] 2 0] [ SAVE?]
100 — Kalibrasyon agirligi hareketli

Bitis Noktasi Kalibrasyon (CAL-2)

=
1] =>[ 0] >[ SAVE?]
100 — Kalibrasyon agirlig1 hareketli

=

1] 2 0] >[ SAVE?]

100 — Kalibrasyon agirligi hareketli
0 — Kalibrasyon basarili

= =
3000] /[ CAL-1] /[ Ld-SP1] kalibrasyon agirigini

—

0 — Kalibrasyon basarili

%

= = : S
3000] — ' [ CAL-2] —' [ Ld-SP2] kalibrasyon agirhgini

_)

0 — Kalibrasyon basarili
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[ F1.7.2 ] Toplam yiik hiicresi sayisi
Terazideki toplam yuk hlcresi sayisini girin.

[ F1.7.3 ] Calisan yiik hiicresi sayisi
Terazide galisan toplam yik hicresi sayisini girin.

[F1.7.4 ] Yuk Hucresi Hassasiyeti

YUk hicresinini hassasiyetini girin, genellikle 2.00000mV/V, fakat girilen ¢ézinurllk
tartim dogruluguna gére ayarlanabilir,genellikle, bu 2mV/V veya 3mV/V, ancak gergekte deger 2
mV/V veya 3 mV/V olacaktir.

CalFree Ornegi:
Toplama kutusuna bagl hassasiyeti 2 mV/V olan 4 adet 100 Kg'lik yik hlicremiz var,which will

be 92mV/V; Dijital kalibrasyon igin asagidaki adimlari izleyin:

1) [Fl11 ] ile taksimati ayarlayin,

2) [F1.2 ] tarti agirhgini ayarlayin, 400kg veya 400 kg’'dan az

3) [F1.3 ] = 2(CalFree) olarak ayarlayin

4) [1.4 ] icinde Sifir Noktasi Kalibrasyonu yapin.

5) [F1.7.1 ]yuk hicresi kapasitesi:100

6) [F1.7.2 ]toplam yuk hicresi sayisi: 4

7) [F1.7.3 ]toplam galisan yuk hicresi sayisi: 4

8) [F1.7.4 ]Yuik hicresi hassasiyeti: 2.00000mV/V

9) Platforma test agirligini koyun, 10kg gibi

10) Agirhdin ne geldigini kontrol edin, 9.8kg gibi

11) Gergek yuk hicresi ¢oézinurtligind  2.00000* (9.8/10) = 1.96000 formull ile
hesaplayin.

12) [F1.7.4 ]buraya 1.96000 girin.

13) Dijital kalibrasyon tamamlandi.
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2.2.3[2 ] Tartim Uygulamasi Blogu

[2.1 ] Filtre
0 — Dusuk ,1,2,3,4— Yuksek

[2.2 ] Adaptif Filtre
0 — Devre dis1 1 - Aktif

[2.3 ] Elle Sifirlama Arahigi
0 - Elle Sifirama Devre disi

1 -#1%, 2-12%, 10-%10%

[2.4 ] Otomatik Sifirlama Arahgi

0 - Otomatik sifilama devre disi
0.1~9.9 — Otomatik sifirlama aktif, sifirlama araligi ise +(0.1~9.9)d

[2.5 ] Hareketlilik Kontrol Araligi
0 - Hareketlilk kontrolt kapali
0.1~9.9 — Hareketlilik kontroli agik, tartim bu aralikta degistiginde (0.1~9.9)d, terazi
hareketli

[2.6 ] Sifir Altinda Yanip Sonme Kontrolii

0 — Sifir altinda yanip sonme kontroll kapal

1 — tartim agirh@r sifir noktasinin 9d altinda olursa, sifir gostergesi yanip
soner

[2.7 ] Asin Yuk Yanip Sonme Kontrolii

0 — Asiri yuk yanip sonme kontrolu kapali

1 — Tartim agirligi kapasitenin 9d Uzerinde olursa, terazide asiri yuk uyarisi
yanip soner

[2.8 ] Elle Dara Alma
0 — Devre disi
1 — Aktif

2.2.4[3 ] Seri Port Haberlesme Blogu

[3.1 ] Seri Port Uygulamasi
0-NONE — Uygulama yok
1-CNT — Surekli veri gébnderim formatinda surekli agirlik bilgisi gdnderir.
2-DNT1 - Talep Girisi ile / Tek satir agirlik bilgisi gikigi verir
3-DNT2 — Talep Girigi ile / Tek satir Briit,Dara ve Net agirlik bilgisi verir
4-DNT3 — Talep Girigi ile / Ug satir Briit,Dara ve Net agirlik bilgisi verir
5-MODBUS RTU1 6 - MODBUS RTU2
7 -MODBUS RTU3 8 - MODBUS RTU4
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[3.2 ] Baud Rate Siirekli Veri Gonderim Hizi
0-1200 Baud Rate Cikis Hizi
% - iggg 1200 10Hz
39600 2400 10Hz
4 - 19200 4800 20Hz
5-38400 9600 40Hz
6 - 57600 19200 50Hz
. . 38400 66Hz
[3.3 ] Data Size and Parity
0(8,n,1) — 8 bits data size, none parity 57600 100Hz

1(7,0,1) — 7 bits data size, ODD parity
2(7,e,1) — 7hits data size, EVEN parity

[3.4 ] Checksum Output

0 — Devre disi, surekli veri gdnderiminde ve yazici ¢iktisinda checksum
kontrolU yok.

1 - Aktif, surekli veri gonderiminde ve yazici ciktisinda checksum
kontrolu var.

[3.5 ] MODBUS Node Address
Girig araligi: 1 ~ 255
[3.6 ] MODBUS Tepki Araligi Siiresi
Giris araligi: 0 ~ 80 ms, tipik olarak 12 ms.

[3.8 ] MODBUS Floating Kod C6zme Sirasi
0-3412
1-1234

2.25[4 ] 4-20mA Analog Cikis Ayari

[4.1 ] Agirhik Cikis Kaynagi
0 — Agirlik Kaynagi Yok
1 — Ekrandaki Agirlik
2 — Brat Agirhik
3 — Net Agirhik
4 — Mutlak Ekran Agirligi
5 — Net Ekran Agirligi

[4.2 ] 4mA Cikis Agirhigi

Ekrandaki agirhk girilen tartim agirhigina ulastiginda, Analog output
option output 4mA
[4.3 ] 20mA output weight

Ekrandaki agirlik girilen tartim agirigina ulastiyinda, cihaz 20 mA analog
cikig verir.

[4.4 ] 4mA Cikisg Ayari
[4.4.1 ] 4mA Hizh Cikis Ayari

10
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CA04H? ) [=|=) CALO4H

s
™ [e]

[4.42 ] 4mA Yavas Cikig Ayari

CA04L? =) [&|=) CALOAL

[4.5

e
™ [<]

] 20mA Cikig Ayari

[45.1 ] 20mA Hizh Cikisg Ayari

CA20H? ) |E|—) CAL20H

> []

[45.2 ] 20mA Yavas Cikis Ayari

CA20L? =) ||=) CAL20L

A
™[]

/ @ . -Fast Up

+ FastUp
=
+ Fast Down
Slow Up
=
Slow Down
— |B
: Fast Down
¢ Slow Up
— |
¢ Slow Down

[4.6 ] Varsayilan Analog Cikis Degerini Yukle
2.2.6[6 ] Hedef Uygulama Calisma Modu
[6.1 ] Hedef Uygulama Modu
0 — Devre disi 1 — Basit ayar noktasi
2 — Sirali ayar noktasi 3 — Over/Under/OK
6.2 ] Cikis modu
Hizli Besleme Hassas Besleme
0 - Ft+Fd: Fd | Hem hizli(Ft) hem de hassas | Hassas besleme(Fd ) aktif
besleme(Fd) aktif
1 - Ft:Fd Hizli besleme(Ft ) Aktif Fine Feed(Fd ) Active
2 - Ft:Ft+Fd | Hizh besleme (Ft) Aktif Hem hizh (Ft) Hem de hassas
besleme (Fd) Akitif

11
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XX Eger hassas besleme (SP2) 0 olursa, system 1-Hizli
besleme(hassas besleme) olacaktir.

[6.3 ] Deger Kontrolii Baglatma
0 — Deger kontroll baglatma kapall >0 Deger kontrolii ile baglatma

[6.4 ] Otomatik Dara ile Baglatma
0 — Beslemeden 6nce otomatik dara alma kapali 1 —Beslemeden &6nce otomatik
dara alma acik

[6.5 ] Otomatik Doékilme Ayari Modu
0 — Devre disi 1 — Aktif

[6.6 ] Otomatik Dokulme Ayari Faktoru
0 — Ig cetvel ile otomatik dokulme ayari
1~100 — Giris faktori ile otomatik dokilme ayari

[6.7 ] Rezerve

[6.8 ] Bosaltma Suresi
0~99 x 0.1S

2.2.7[11 ] Bakim Blogu

[11.1 ] AJD I/F igsayim
YUk hiicresini ve i¢ ADC devresi igin bu kod kullanilir, genelde, yik hiicresinde herhangi
bir yik olmadiginda 100 gibi, yik hicresinde tam yik oldugunda ise 33000 gibi gértnir.

[11.2 ] I/O Girig (IN4 ~IN1)
0000 (soldansaga) IN4, IN1, IN2, IN1, 0 Kapali, 1-Acik
Ornek : 0001: IN1 Agik, IN2, IN3, IN4 Kapali

[11.3 ] /O Qikig (OUT6 ~ OUTL)
000000(soldan saga) OUT6, OUT5, OUT4, OUT3, OUT2, OUTL],
0 - Kapali, 1-Acik
Ornek : 001001: OUT1 ve OUT4 Agik, OUT2. OUT3. OUT5. OUT6 Kapall

[11.A ]

[11.A.1 ]: Sifir nokta kalibrasyonu i¢ sayimi goruntileme
[11.A.2 ]: Nokta kalibrasyonu i¢ sayimi goriintiileme
[11.A.3 ]: Nokta kalibrasyonu agirhgi goriintuleme

[11.A.4 ]: Sifir noktasi kalibrasyonu i¢ sayimi goriintiileme ve diizenleme
[11.A.5 ]: Nokta kalibrasyonu i¢ sayimi goriintileme ve diizenleme
[11.A.6 ]: Nokta kalibrasyonu agirligi goriintilleme ve diizenleme

12
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3 Seri Port Uygulamasi

3.1 MODBUS-RTU

3.1.1 MODBUS-RTU1

MODBUS-RTU1
Kayitgi | Agiklama R/W
0 0 = Brut Modu, 1 = Net Modu
1 0 = Pozitif Agirhk 2 = Negatif Agirlik
2 1 = Sifirin altinda veya Kapasitenin Uzerinde
3 1 = Terazi stabil degil
40007 | 4 F6.1=1,2: Hizli besleme Output: 0 -Kapali, 1 - Acik
F6.1=3. Under Cikis: 0 — Kapall, 1 - Agik
5 F6.1=1,2: Hassas Besleme Cikis: 0-—Kapali, 1-
Acik R
F6.1=3: Over Cikis: 0 — Kapali, 1 —Acik
6 F6.1=1,2: Tolerans dis1: 0 - Kapali, 1-Agik
F6.1=3: OK: 0 — Kapali, 1-Acik
7 0 — Sifir Télerans Disi, 1 — Sifir Télerans gi
8-10 Bit10 | Bit9 | Bit8 | Ondalik Noktas| Konumu
0 0 1 | XXXXXX
0 1 1 | XXXXX.X
1 0 0 | XXXX.XX
1 0 1 | XXX XXX
11-14 | Rezerve
15 0 — Agirlik verisi uygunsuz, 1 — Agirlik Verisi
Tamam
40008 | Ekrandaki agirlik, 16 bit integer, 40007.8~10’a gore ondalik R
noktasi eklenir
40009 | Hedef Deger (Target->SP1) R/W
40010 | Hassas Besleme Degeri (Target->SP2) R/W
40011 | Dékulme Degeri (Target->SP3) R/W
40012 | YUksek ve Dusuk Tolerans  (Target->Ltol) R/W
40013 | Sifir Télerans Degeri (Target->otol) R/W
40014 | Limit Kontrol Baslatma Degeri (Target->str) R/W
40015 | Otomatik dara alarak baglatma [6.4 ] R/W
40016 | Otomatik dékulme modu [6.5 ] R/W
40017 | Otomatik dokulme faktora [6.6 ] R/W
40018 | Dokulme ayari arahgi [6.7 ] R/W
40019 | Bosaltma suresi [6.8 ] R/W
40020 | Uygulama modu [6.1 ] R/W
0 — Yok, 1 — Basit ayar noktasi,
2 — Sirall ayar noktasi 3 - Over/Under

13
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3.1.2 MODBUS-RTUZ2

MODBUS-RTUZ2
Kayitel A¢iklama R/W
40001 | Ekrandaki agirlik R
40002 | Dara agirhg! R
40003 | Bit 0 —IN1 durum Bit 1 — IN2 durum
Bit 2 — IN3 durum Bit 3 — IN4 durum
Bit 4 — Rezerve Bit 5 — Rezerve
Bit 6 — Rezerve Bit 7 — Rezerve
Bit 8 — Sifir merkezinde Bit 9 — Sifirin altinda R
Bit 10 — Kapasite agimi Bit 11 — Net Modu
Bit 12 — Hareketli Bit 13 — Aclilista sifirlama
Bit 14 — Sistem hatasi Bit 15 — Veri Tamam
40004 | A/D Kodu (igsayim) R
40005 | Kalibrasyonu sonucu  10,9,...,2,1 — islem siiriiyor 255 —
Kalibrasyon basarisiz 0 — Kalibrasyon basarili R
Bit 0 | Kurulum Agaci 6.1=1,2: Hizli besleme c¢ikigi
Kurulum Agaci 6.1=3: Under Cikigi
Bit 1 [ Kurulum Agaci 6.1=1,2: Hassas besleme ¢ikisi
Kurulum Agaci 6.1=3: Over Cikisi R
40006 Bit 2 | Kurulum Agaci 6.1=2: Caligiyor
Kurulum Agaci 6.1=0,1,3 : Surekli 0
Bit 3 | Kurulum Agaci 6.1=2: Duraklatild
Kurulum Agaci 6.1=0,1,3 : Surekli 0
Bit 4 | Kurulum Adaci 6.1=1,2: Tolerance Ok Cikisi
Kurulum Agaci 6.1=3: OK Cikigi
Bit 5 | Kurulum Adaci 6.1=1,2: Télerans Digi
Kurulum Agaci 6.1=0,3: 0
Bit 6 — Sifir tdleransinda
Bit 7 — Kurulum Agaci 6.1 =1 or 2
Bit 0~Bit 7 — Rezerve
Bit 8 — 0->1 Baglat/Devam et Sirali Ayar Noktasi
Bit 9 — 0->1 Duraklat/Durdur Sirali Ayar Noktasi
Bit 10 —-0->1 Sirali Ayar Noktasini Durdur
40007 | Bit 11 —0->1 Teraziyi Sifirla
Bit 12 —0->1 Teraziyi Dara Al R/W
Bit 13 —0->1 Teraziyi Temizle
Bit 14 —0->1 Dijital Dara
Bit 15 —0->1 Teraziyi yeniden baglat
Next Page
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MODBUS-RTUZ2

Kayitel A¢iklama R/W
40008 | Hedef Deger bu Bélimde (Target->SP1) R/W
40009 | Besleme Degeri bu Bélumde (Target->SP2) R/W
40010 | Dokulme Degeri bu Bolimde (Target->SP3) R/W
40011 | Yuksek  Tolerans (+Tol) Degeri bu Bolimde R/W
(Target->HtoL)
40012 | Disuk Tolerans (-Tol) Degeri bu Bolumde R/W
(Target->Ltol)
40013 | Sifir télerans degeri bu bélimde (Target->otoL) R/W
40014 | Otomatik dara alarak baglatma modu [64 ] R/W
40015 | Limit degerini kontrol ederek baglatma bu bolimde R/W
[Str ]
40016 | Otomatik dokiilme modu [65 ] R/W
40017 | Otomatik dokilme faktori [6.6 ] R/W
40018 | Ayar noktasi ¢ikis modu [6.2 ] R/W
40019 | Bosaltma siresi [6.8 ] R/W
40020 | Kalibrasyon Komutu R/W
0->1: Sifirayart 0->2 : Orta nokta kalibrasyonu  0->3:
Bitis noktasi kalibrasyonu
40021 | Terazi kapasitesi [1.2 ] R/W
40022 | Orta nokta kalibrasyonu test yuku R/W
40023 Bitis nokta kalibrasyonu test yuk R/W
Taksimatindeksi [1.1 ]
0 (0.001), 1 (0.002), 2 (0.005), 3(0.01), 4 (0.02),
40024 |5 (0.05), 6(0.1), 7(0.2), 8(0.5), 9(2), R/W
10(2), 11(5), 12(10), 13(20), 14(50),
15(100)
40025 | Kalibrasyon modu [1.3 ] R/W
0 — 2 Noktali Kalibrasyon 1 — 3 Noktali Kalibrasyon
40026 | Elle sifilama aralig indeksi [2.3 ] R/W
O -Elle siffamadevredisi 1-#¥1% 2-*2%, 3-*10%
40027 | Filtre [21 ] R/W
0 — Dusuk Filtre 1 — Orta Filtre 3 — Yikse Filtre
40028 | Hareketlilik Kontroll [25 ]
0 - Hareketlilik kontroll devre disi R/W
(1 ~99) x0.1d — Hareketlilik kontroll aktif
40029 | Uygulama modu: [6.1 ] R/W
0 — Yok, 1 — Basit Ayar Noktasi

2 — Sirali Ayar Noktasi, 3 — Over/Under/OK
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3.1.3 MODBUS-RTUS

MODBUS-RTU3
Kayitgi Aciklama R/W
40001 0 0 = Briit Modu, 1 = Net Modu
1 0 = Pozitif Agirlik 2 = Negatif Agirlik
2 1 = Sifinn altinda veya Kapasitenin izerinde bildirgesi
3 1 = Tartim stabil degil
4 Tus takimi yazdirma bayrak Biti: 1- Yazdirma tamamlandi
5~6 Rezerve
7 0 — Sifir télerans disi, 1 — Sifir téleransi iginde R
8-10 Bit10 | Bit9 | Bit8 | Ondalik Noktasi Konumu
0 0 1 XXXXXX
0 1 1 XXXXX.X
1 0 0 XXXX. XX
1 0 1 XXX XXX
11-14 Rezerve
15 0 —Veri gegersiz, 1 —Veri tamam
40002 Ekrandaki agirlik, 16 bit integer, ondalik noktasi 40001.8~10 ‘e gore R
eklenir.
0 1- OUT6 ACIK, 0 — OUT6 KAPALI
1~-6 Rezerve
40003 7 0->1 40001.4’G temizler R/W
8~10 Rezerve
11 0->1 Teraziyi sifirlar
12 0->1 Teraziyi daraya alir
13 0->1 Teraziyi temizler
14~15 Rezerve
3.1.4 MODBUS-RTU4
MODBUS-RTU4
Kayitgi Aciklama R/W
40001 0 0 = Brit modu, 1 = Net Modu
1 0 = Pozitif agirlik 2 = Negatif agirlik
2 1 = Sifinn altinda veya Kapasitenin tizerinde bildirgesi
3 1 = Tartim stabil degil
4 Tus takimi yazdirma bayrak Biti: 1- Yazdirma tamamlandi
5~6 Rezerve
7 0 — Sifir tolerans disi, 1 — Sifir téleransi iginde R
8-14 Rezerve
15 0 —Veri gegersiz, 1 —Veri tamam
40002/40003 Ekrandaki agirlik, 32 bit Floating Point (Byte Sirasi: 3412) R
0 1- OUT6 ACIK, 0 — OUT6 KAPALI
40004 1~-6 Rezerve
7 0->1 40001.4’G temizler
8~10 Rezerve R/W
11 0->1 Teraziyi sifirlar
12 0->1 Teraziyi daraya alir
13 0->1 Teraziyi temizler
14~15 | Rezerve
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3.2 Seri Porttan Surekli Cikis Formati

Data S S S S C
T W |W W XAXXXXX HXXXXXX H
X A B C K
A B C D E F H

A —STX: ASCII 02H

C — SWB: Terazi Durumu Byte B
E — Ekrandaki Agdirlik, Noktasiz 6 dijit

G — CR: ASCII ODH

H — cHK: Checksum, CHK veri gonderimindeki hatalarin tespiti icin kullanilir.
Checksum <CR> ve <STX> karakterleri de dahil olmak lGzere tim bytelarin ikili

B — SWA: Terazi Durumu Byte A
D — SWC: Terazi Durumu Byte C
F — Dara agirligi, noktali 6 dijit

toplaminin 7 disik degerli biti olarak tanimlanir.

Eger CHK aktifse, 18 byte veri, veya 17 byte veri ¢ikar.

SWA: Durum Byte A
Bit
0
1 Bit2 | Bitl | Bit0 | Ondalik Noktasi Konumu
0 0 1 XXXXX0
2 0 1 0 | XXXXXX
0 1 1 XXXXX. X
1 0 0 | XXXX.XX
1 0 1 XXX XXX
3
Bit4 | Bit3 | Artis Boyut Faktori
0 1 X1
4 1 0 X2
1 1 X5
Sirekli 1
Sirekli 0
7 Parity Bit
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SWB: Durum B

Bit

0 — Brit agirlik modu, 1 — Net agirlik modu

0 — Pozitif agirlik, 1 — Negatif agirlik

1 — Sifirin altinda veya kapasitenin lzerinde

1 — Stabil degil

0 —Ib birimi, 1 — kg birimi

Surekli 1

0 — Normal tartim durumu, 1 — Agilma iglemi suriyor

~NOoO| O hWIN| RO

Parity Bit

SWC: Durum C

Bit

Sirekli 0

Sarekli 0

Sirekli 0

Sirekli 0

1 —x10 modu

Sarekli 1

Sirekli 0

N O hjWIN| RO

Parity Bit

3.3 Talep ile Girig / Yazici CikigI

Komut

Aciklama

Agirlik Yazici Ciktisi

Teraziyi Sifirlama

Teraziyi Daraya Alma

O | N

Darayi Temizleme
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3.4 Agirlik Yazici Cikti Formati

3.4.1 Tek-Satir Ekrandaki Agirhk

Checksum ile Tek Satir Ekrandaki Agirlik

Byte 1 2~8 9 10~11 12 13 14 15 16
Data STX DWT SP kg SP G/N CR CHK LF
Checksum’siz Tek Satir Ekrandaki Agirlik
Byte 1~-7 8 9~10 11 12 13 14
Data DWT SP kg SP GIN CR LF
3.4.2 Tek Satir Briit,Dara ve Net Agirhk
Checksum ile Tek Satir Brit, Dara ve Net Agirlik
Byte 1 2~8 9 10~11 12 13 14 15~21 22
Data STX GWT SP kg SP G SP TWT SP
Byte | 23~24 25 26 27 28~34 35 36~37 38
Data kg SP T SP NWT SP kg SP
Byte | 39~41 42 43 44
Data NET CR CHK LF
Checksum’siz Tek Satir Briit,Dara ve Net Agirlik
Byte 1~7 8 9~10 11 12 13 14~20 21 22~23
Data| GWT | SP kg SP G SP TWT SP kg
Byte 24 25 26 27~33 34 | 35~36 37 38~40
Data SP T SP NWT SP kg SP NET
Byte 41 42
Data CR LF
3.4.3 3-Satir Briit,Dara ve Net Agirhk Cikisi
Checksum ile 3-Satir Briit,Dara ve Net Agirlik Cikist
Byte 1 2~8 9 10~ 11 12 13 14 15 | 16 17
Data STX GWT SP kg SP G SP CR | CHK LF
Byte | 18~24 25 26~27 28 29 30 31 32
Data TWT SP kg SP T CR | CHK | LF
Byte 33~-39 40 41~42 43 44~46 47 48 49
Data NWT SP kg SP NET CR | CHK | LF
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Checksum’siz 3-Satir Briit,Dara ve Net Agirlik Cikisi

Byte 1~7 8 9~ 10 11 12 13 14 15
Data GWT SP kg SP G SP CR LF
Byte 16~22 23 24~25 26 27 28 29
Data TWT SP kg SP T CR LF
Byte 30~36 37 38~39 40 41~43 | 44 45
Data NWT SP kg SP NET CR LF
Aciklama:
STX — ASCIl 0x02
SP — Space (ASCIl 0x20)
kg — two bytes unit characters, right alignment, such as “kg” or’ @’
G/N - ‘G’ — Brut Agirhik Bayragi, ‘N’ — Net Agirlik Bayragi
G - ‘G’ — Brut Agirlik Bayragi
N - ‘N’ — Net Aliorsol Bayragi
NET - “‘NET” — Net Agirlik Bayragi
CR — ASCIl 0x0D
CHK - cHk: Checksum, CHK veri gdnderimindeki hatalarin tespiti igin kullanilir.

Checksum <CR> ve <STX> karakterleri de dahil olmak lGzere tim bytelarin ikili
toplaminin 7 dusik degerli biti olarak tanimlanir.

LF — ASCIl 0x0A

DWT - 7 byte ekran agirhigi, saga hizali, onemsiz sifirlar bosluklara degistirildi (ASCII
0x20) ,bu alanda ondalik noktasi yok, SWA tablosuna bakin

GWT - 7 byte brit agingi, saga hizali, 6nemsiz sifirlar bogluklara degistirildi(ASCII
0x20) ,bu alanda ondalik noktasi yok, SWA tablosuna bakin

TWT - 7 byte dara agirligi, saga hizal, 6nemsiz sifirlar bosluklara degistirildi (ASCII
0x20) , bu alanda ondalik noktasi yok, SWA tablosuna bakin

NWT - 7 byte Net agirlik, saga hizali, 6hemsiz sifirlar bosluklara degistirildi (ASCII

0x20) , bu alanda ondalik noktasi yok, SWA tablosuna bakin
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4 4-20mA Analog Cikis Opsiyonu

4.1 4-20mA Analog Cikisi

Bir kanal 4-20 mA analog ¢ikis desteklenir, icindeki 16-bit DAC ile ¢ikis araligi OmA~ 25mA’dir,
Detaylar icin asagidaki 4-20 cikis referans tablosuna bakiniz.

Analog Cikis Kaynagi: (Kurulum Adaci 4.1):

1 - Ekrandaki Agirlik 2 — Brat Agirlik

4 — Mutlak Ekran Agirhgi

3 — Net Agirhk
5 — Mutlak Net Agirlik

Analog Cikis Referans Tablosu

Calisma Metodilari

AmA  Cikis agirlig:

0

20mA Cikis agirligi: 1000 Analog Cikis

Terazi sifirin altinda OmA
Cikis agirhgr 4mA’den az ve analog ¢ikis <-100 OmA
kapasitesinin %10’'undan fazla
Cikis agirhgr 4mA’den az analog cikis -100~0 2.4mA~4mA
kapasitesinin %10’'undan fazla degil
4mA cikig agirlik degerine esit 0 4mA
Cikisi agirlik degeri 4mA’den fazla ve 20 0~1000 AmA~20mA
mA'den az

20mA cikis agirlik degerine esit 1000 20mA
Cikis agirhik degeri 20mA’den fazla, fakat 1000~1100 20mA~21.6mA

analog c¢ikis kapasitesinin %10’'undan fazla

degil
Agirlik ¢ikis degeri 20mA’den fazla agirlik >1100 25mA

¢ikis degerinin %10’'undan fazla
Terazi asiri yuk bildirgesi 25mA
Eger analog ¢ikis kaynagi yoksa

(4.1=0) veya terazi kurulum menisiinde 25mA

4.2 Yardimci Role Cikisi

Two auxiliary relay outputs (RO1, RO2) are available on 4-20mA option board

Sinyal Uygulama
Yok Basit Ayar | Sirali Ayar Noktasi | Over/Under
Noktasi
RO1 KAPALI Hizli Besleme Hizli Besleme Under
RO2 KAPALI Hassas Hassas Over
Besleme Besleme
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5 Ayar Noktasi Uygulamasi
5.1 Basit Ayar Noktasi Modu

Ekrandaki agirhk < [SP1] - [SP2] - [SP3]: hizli besleme iglemi
Ekrandaki agirhik < [SP1] - [SP3]: hassas besleme iglemi
Ekrandaki agirhk >= [SP1] - [SP3]: dolum tamamland:

5.2 Sirali Ayar Noktasi Modu

>
Qc
= DIo, X1 Iy 4
= — I~ O:
= (218 1818 | Qe
Qo '§ REE S
S l=jao e s 2
CI9 1S | &y || &
3 IQJ 3 —_— Cc: S
= o 1o e g =
< :>| CBDI@_I o
o =
SIEL 1
= I
oS [ I
C=: [ : I
N | 1
Sifir Toleransi el Rt b it nie Rttt
| |
| | [
I 1o
Baslatma oY APRRY PR e U G
Limiti ! I

Dolum Baglatma (IN)

Hizl Besleme (OUT)

Hassas Besleme (OUT

I
Tolerans Disi (OUT) [

I
I
T
I
Dolum Tamamlandi —|—LI
(O1 1T 1 I
1
|

1) Besleme baglatmak veya durdurmak igin harici giris

2) [6.3 Ayari], Baslatma degeri kontrolii, beslemeye baglamadan once, briit agirlik bu degerden biiyiik olmali, veya
baslamayacaktir.

3) [6.4] Ayari, basladiktan sonra terazi otomatik sifirlanacaktir.

4) [6.5], [6.6], [6.8] AyarI, bireysel-calismayi actiginda, ddkilme besleme sonucuna gére otomatik olarak
degisecektir.
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5.3 Under/Over/OK Modu

Ekran agirhgi < [SP1]: Under = Agik, OK = Kapali, Over = Kapali
Ekran agirhgr > [SP2]: Under = Kapali, OK = Kapali, Over = Agik
[SP1 ] <= Ekran agirhg1 <= [SP2 ]: Under = Kapali, OK = Acik, Over = Kapali

Pozisyonu tutma 1: Briitagirhk < [SP1], Pozisyonu tutma 1 Cikis = AGIK, Briit agirlik > [SP2], Pozisyonu
tutma 1 ¢ikis = Kapali.

Poziyonu tutma 2: Briit agirlik < [SP1], Pozisyonu tutma 2 ¢ikis = KAPALI, Briit agirlik > [SP2 ], Pozisyonu tutma
2 ¢ikis = AGIK.

5.4 Sifir Tolerans Cikisi

Briit agirhk <= [otoL ] : Sifir tolerans ¢ikist = ACIK.
Britagirhk > [otoL ]:  Sifir télerans ¢ikist = Kapali.
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6 Kablolama Rehberi

6.1 Guc Girisi I/F

PIN1 — GND of 24VDC, PIN3-24VDC.

1 3
6.2 Seri Port I/F

PIN Sinyal Aciklama
1 TXD RS-232 TXD
2 RXD RS-232 RXD
3 GND RS232 GND
4 RS485A RS485 A
5 RS485B RS485 B

X RS232 15 metreden fazlasini desteklemez; RS485 600 metreden fazlasini

desteklemez
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6.3 Yuk Hucresi I/F

7-PIN YUk hucresi pin kombinasyonu asagidaki gibidir:

Sinyal
+EXE
+SEN
+SIG

SHLD
-SIG
-SEN
-EXE

U
N oo b OOI\)I—‘E

Load Cell I/F

¢ 4 Kablolu yiik hiicresi baglandiginda, +SEN ve +EXE’yi, -SEN ve —EXE’yi
birbirine kisa devre yapin.

6.4 Girig / Cikis Opsiyonu

6.4.1 Giris
PIN | Sinyal | Uygulama Modu
Yok Basit ayar Sirali ayar noktasi | Over/Under
noktasi
1 COM Common GND
2 IN1 Temizle Temizle Ayar  noktasini Temizle
baslat
3 IN2 Dara al Tare/Zero Ayar noktasini Dara al
durdur
4 IN3 Sifirla Rezerve Dara al/Sifirla Sifirla
5 IN4 Yazdirma Yazdirma Temizle Yazdirma
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6.4.2 Cikis
PIN | Sinyal Uygulama modu
Yok Basit  ayar | Sirali ayar | Over/Under
noktasi noktasi
1 | GND(24VDC) GND of 24VvDC
2 OuUT1 Brit Modu Hizli Hizli besleme Under
besleme
3 ouT?2 Net Modu Hassas Hassas Over
Besleme besleme
4 OuUT3 Stabil degil Tolerans disi OK
5 OouT4 Sifir Téleransi
6 OuUT5 Stabil degil Dolum bitti Pozisyonu
tutma 1
7 ouUT6 Modbus Host > Baslatma limiti Pozisyonu
Uzerinden tutma 2
kontrol edilir
8 24VDC 24VDC

6.4.3 Kablolama Baglantisi

COM

IN1

IN2

IN3

[ B |W N |-

INd

GND

24vDC

COM

GND

b

ouT1

24vDC

ouT2

ouT3

ouT4

ouUT5

ouUTé6

BN (S| N R WN |-

BHRROR R jc;/z/j/

24vDC
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6.4.4 4-20mA Oppsiyonu I/F

PIN | Sinyal Uygulama Modu
Yok Basit ayar Sirali ayar | Over/Under
noktasi noktasi
1 4-20Ma
2 | GND(4-20mA)
3 n/c
4 RO1 KAPAL| | Hizli Besleme Hizli Besleme | Under
S RO1
6 n/c
7 RO2 KAPALI | Hassas Hassas Over
8 RO?2 Besleme Besleme

110
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S8 EK 1
Fabrika Varsayilan Degeri
SP1 Hedef Deger 0
SP2 Hassas Deger 0
SP3 Dokiulme Degeri 0
LtoL Dusuk Tdlerans 0
HtoL Yuksek Tolerans 0
otoL Sifir Téleransi 0
Str Baslatma Kontrol Degeri 0
1.1 Artis Boyutu 3000
1.2 Kapasite 9-1
1.3 Kalibrasyon Modu 0 — 2-noktali kalibrasyon
2.1 Filtre 1 — Orta Filtre
2.2 Adaptif filtre 0 — Devre disi
2.3 Elle Sifirlama 2-3*2%
2.4 Otomatik Sifirlama 0 — Devre disi
2.5 Hareketlilik Kontrolii 3.0d
2.6 Sifir altinda araligi 0 — Devre disi
2.7 Kapasite aralik agimi 1
2.8 Elle Dara Alma Modu 1 — Aktif
3.1 Seri Port Uygulamasi 2-CNT — Surekli Veri Cikigl
3.2 Baud Rate 1 - 9600
3.3 Data Size & Parity 2(7,e,1) — 7 data bit, EVEN Parity
3.4 Checksum 0
3.5 MODBUS Node Address |1
4.1 AmA  Cikis Agirhgi 0
4.2 20mA Cikis AQLI@ 3000
6.1 Hedef Uygulama Modu 1 — Basit ayar noktasi
6.2 Cikis Modu 0 - Ft+Fd : Fd
6.3 Baglatma Kontrol Degeri 0
6.4 Otomatik Daraile Baglat | O
6.5 Otomatik Dokiilme Modu | O
6.6 Otomatik Dokume Faktori | O
6.7 Otomatik Dokiilme Araligi 0
6.8 Bosaltma Siresi 0
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